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Tóm tắt: Thiết kế mạch sử dụng vi điều khiển hệ ATmega32 điều khiển động cơ điện quay đổi chiều và tăng tốc. Kết quả cho thấy mạch hoạt động ổn định trên môi trường mô phỏng PROTEUS
Giới thiệu: Sử dụng vi điều khiển ATmega32 của Atmel Corporation trên nền bo mạch Adruino vào các ứng dụng trên ôtô. Nghiên cứu hệ vi điều khiển ATmega32, nghiên cứu phần mềm hổ trợ lập trình code mBlock; miniBloq; phần mềm mô phỏng PROTEUS x.x....chương trình góp phần nâng cao năng lực tư duy sáng tạo của người học. Kết quả của nghiên cứu có thể ứng dụng vào thực tế.
Vật liệu và phương pháp: Tra cứu data sheet họ vi điều khiển ATmega32 sử dụng mạch tích hợp ADUINO UNO. Lựa chọn linh kiện và mạch hổ trợ phù hợp. Tham khảo các tài liệu điều khiển motor của các nhà sản xuất và người học khác. Nghiên cứu phần mềm mô phỏng PROTEUS 8.5; phần mềm hổ trợ lập trình code mBlock; miniBloq. Thiết kế mạch điều khiển. Viết chương trình điều khiển và truy xuất code qua ngôn ngữ lập trình C++. Mô phỏng mạch điều khiển trên môi trường PROTEUS 8.5.
Kết quả và kiến nghị: 
Kết quả mô phỏng cho thấy họ vi điều khiển ATmega32 của Atmel Corporation thích hợp cho hoạt động điều khiển motor và có thể ứng dụng vào các mạch điều khiển gương, điều khiển ghế, điều khiển cửa trên ôtô. Kết quả mô phỏng trên vi điều khiển ATmega32 sử dụng mạch tích hợp aduino uno hoạt động tốt, linh hoạt, không có hiện tượng trễ trong quá trình điều khiển. 




Kiến nghị: Thuật toán lập trình trên ngôn ngữ C++ còn hạn chế, mô phỏng phần cứng chưa hoàn thiện nên xảy ra lỗi treo hệ thống, mạch không phản hồi sau thời gian mô phỏng kéo dài. Chưa giải quyết được các chế độ ngắt ngoài do lực cản. Cần hoàn thiện thêm thiết kế phần cứng và tối ưu phần code điều khiển.
Thảo luận: Môi trường nghiên cứu mở, tạo điều kiện cho học sinh, sinh viên khoa CN Động lực tham gia sáng tạo. Cơ hội tiếp cận các công nghệ mới, phương pháp mới cho người học. Tiếp tục phát triển phần code, cải tiến phần cứng để mạch nhỏ, gọn phù hợp với kích thước các vị trí hạn chế không gian và đạt độ bền. Cần thực nghiệm để đánh giá thiết kế.
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